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ТОЧКА РОСТА 



Пояснительная записка 

Программа основывается на положениях основных законодательных и нормативных 

актов Российской Федерации: 

1. Федеральный Закон «Об образовании в Российской Федерации» от 29.12.2012 № 

273-ФЗ (с изменениями). 

2. Федеральный Закон «О внесении изменений в Федеральный закон «Об образовании 

в Российской Федерации» по вопросам воспитания обучающихся» от 31.07.2020 № 403-ФЗ. 

3. Проект Концепции развития дополнительного образования детей до 2030 г. 

4. Стратегия развития воспитания в Российской Федерации на период до 2025 года 

(утверждена распоряжением Правительства РФ от 25 мая 2015 г. № 996-р). 

5. План мероприятий по реализации Стратегии развития воспитания в Российской 

Федерации на период до 2025 года (утвержден распоряжением Правительства РФ от 12 ноября 

2020 г. № 2945-р) 

6. 06 Приказ Министерства просвещения Российской Федерации «Об Целевой модели 

развития региональных систем утверждении дополнительного образования детей» от 

03.09.2019 г. № 467. 

7. Санитарно-эпидемиологические требования к организациям воспитания и 

обучения, отдыха и оздоровления детей и молодежи (утверждено постановлением Главного 

государственного санитарного врача РФ от 28.09.2020 г. № 28). 

8. Методические рекомендации по проектированию дополнительных 

общеразвивающих программ (включая разноуровневые программы) (Приложение к письму 

Департамента государственной политики в сфере воспитания детей и молодежи Министерства 

образования и науки РФ от 18.11.2015 № 09-3242). 

Реализация программы осуществляется на базе Центра образования 

естественнонаучного и технологического профилей «Точка роста», созданного в целях 

развития и реализации основных и дополнительных общеобразовательных программ 

цифрового, естественнонаучного и гуманитарного профилей, формирования социальной 

культуры, проектной деятельности, направленной не только на расширение познавательных 

интересов школьников, но и на стимулирование активности, инициативы и исследовательской 

деятельности обучающихся. 

Актуальность программы обусловлена тем, что отечественные наука и техника 

нуждаются в специалистах, которые смогут поднять техническое оснащение различных видов 

производства на уровень, соответствующий современным мировым стандартам, и сократить 

отставание от передовых стран в технической области, в том числе и в роботостроении. Кроме 

того, актуальность данной программы возрастает в условиях интенсивного развития нашего 

региона в области промышленности, потребности региона в технических кадрах. 

Исследования ученых доказали, что только в детстве могут быть заложены основы творческой 

личности, сформирован особый склад ума – конструкторский. Эффективным путем развития 

устойчивого интереса детей и подростков к науке и технике являются занятия по программе 

«Прикладная робототехника». Программа «Прикладная робототехника» предназначена для 

обучения основам проектирования, конструирования роботов, строится на основе материалов 

учебного пособия "СТЕМ Мастерская" ООО «Прикладная робототехника». Создание и 

использование манипуляционных технических систем повышает мотивацию учащихся к 

обучению, так как при этом требуются знания практически из всех учебных дисциплин от 

искусств и истории до математики и естественных наук. Межпредметные занятия опираются 

на естественный интерес к разработке и постройке различных механизмов. Одновременно 

занятия с робототехническим комплектом «СТЕМ Мастерская», как нельзя лучше подходят 



для изучения основ алгоритмизации и программирования Работа с робототехническим 

комплектом «СТЕМ Мастерская» позволяет учащимся в форме познавательной игры узнать 

многие важные идеи и развить необходимые в дальнейшей жизни навыки. При построении 

модели затрагивается множество проблем из разных областей знания – от теории механики до 

психологии, – что является вполне естественным. Изучая простые механизмы, учащиеся 

учатся работать руками (развитие мелких и точных движений), развивают элементарное 

конструкторское мышление, фантазию, изучают принципы работы многих механизмов. Важно 

отметить, что компьютер используется как средство управления моделью, его использование 

направлено на составление управляющих алгоритмов для собранных моделей. Учащиеся 

получают представление об особенностях составления программ управления, автоматизации 

механизмов, моделировании работы систем. Возможность прикоснуться к неизведанному 

миру роботов для современного ребенка является очень мощным стимулом к познанию нового, 

преодолению инстинкта потребителя и формированию стремления к самостоятельному 

созиданию. При внешней привлекательности поведения, роботы могут быть содержательно 

наполнены интересными и непростыми задачами, которые неизбежно встанут перед юными 

инженерами. Их решение сможет привести к развитию уверенности в своих силах и к 

расширению горизонтов познания. Игры в роботы, в которых заблаговременно узнаются 

основные принципы расчетов простейших механических систем и алгоритмы их 

автоматического функционирования под управлением программируемых контроллеров, 

послужат хорошей почвой для последующего освоения сложного теоретического материала на 

уроках в школе. Новые принципы решения актуальных задач человечества с помощью 

роботов, усвоенные в школьном возрасте (пусть и в игровой форме), ко времени окончания 

вуза и начала работы по специальности отзовутся в принципиально новом подходе к реальным 

задачам. Занимаясь с учащимися робототехникой, мы подготовим специалистов нового 

склада, способных к совершению инновационного прорыва в современной науке и технике. 

Отличительной особенностью данной программы является включение в 

образовательный процесс многих предметных областей. При построении модели робота 

вырабатывается умение решать проблемы из разных областей знаний: теория механики, 

математика, психология. На занятиях у учащихся вырабатываются такие практические 

навыки: умение пользоваться разнообразными инструментами и приборами, умение работать 

с технической литературой, составлять техническую документацию на изделие. В процессе 

освоения программы, учащиеся создают действующие экспонаты с искусственным 

интеллектом. В программе представлена новая методика технического творчества, 

совмещающая новые образовательные технологии с развитием научнотехнических идей и 

позволяющая организовать высокомотивируемую учебную деятельность в самом 

современном направлении развития радиоэлектроники – конструирование роботов.  

Программа рассчитана на обучающихся, начинающих заниматься робототехникой, на 

34 ч. (1 час в неделю). Продолжительность одного занятия - 40 мин. Возрастная группа 

учащихся, на которых ориентированы занятия - 11-12 лет (5-6 классы). 

Срок реализации программы 1 год 

В первый год учащиеся проходят курс конструирования, построения механизмов с 

электроприводом, а также знакомятся с основами программирования контроллеров базового 

набора,основами теории автоматического управления. Изучают интеллектуальные и 

командные игры роботов. 

Форма обучения очная. 

 

 

 



Цель программы: 

Сформировать личность, способную самостоятельно ставить учебные цели, 

проектировать пути их реализации, контролировать и оценивать свои достижения, работать с 

разными источниками информации, оценивать их и на этой основе формулировать собственное 

мнение, суждение, оценку, заложить основы информационной компетентности личности, 

помочь обучающемуся, овладеть методами сбора и накопления информации, а также 

технологией ее осмысления, обработки и практического применения. 

Важнейшей отличительной особенностью стандартов нового поколения является их 

ориентация на результаты образования, причем они рассматриваются на основе системно-

деятельностного подхода. Процессы обучения и воспитания не сами по себе развивают 

человека, а лишь тогда, когда они имеют деятельностью формы и способствуют 

формированию тех или иных типов деятельности. Деятельность выступает как внешнее 

условие развития у ребенка познавательных процессов. Чтобы ребенок развивался, 

необходимо организовать его деятельность. Значит, образовательная задача состоит в 

организации условий, провоцирующих детское действие.  

Такую стратегию обучения легко реализовать в образовательных средах, которая 

объединяет в себе специально скомпонованные для занятий в группе комплекты: 

образовательный робототехнический набор СТЕМ МАСТЕРСКАЯ, конструктор 

программируемых моделей инженерных систем APPLIED ROBOTICS и конструктор VEX IQ 

(оборудование «Точка роста»), тщательно продуманную систему заданий для детей и четко 

сформулированную образовательную концепцию. 

 

Задачи: 

Образовательные: 

 изучение основ робототехники с применением программируемых устройств; 

 научить читать элементарные схемы, а также собирать модели по предложенным 

схемам и инструкциям; 

Развивающие: 

 развивать образное мышление, конструкторские способности учащихся; 

 развивать умение довести решение задачи от проекта до работающей модели; 

 развивать продуктивную конструкторскую деятельность: обеспечить 

 освоение учащимися основных приёмов сборки и программирования 

робототехнических средств 2 

 развивать умение постановки технической задачи, собирать и изучать 

нужную информацию, находить конкретное решение задачи и осуществлять свой 

творческий замысел. 

Воспитательные: 

 воспитать умение работать в коллективе с учетом личностных качеств учащихся, 

психологических и возрастных особенностей; 

 воспитать трудолюбие и уважительное отношения к интеллектуальному труду; 

формировать у учащихся мотивации к здоровому образу жизни;



Планируемые результаты 

Личностные: 

 адаптация ребёнка к жизни в социуме, его самореализация; 

 приобретение уверенности в себе; 

 формирование самостоятельности, ответственности, взаимовыручки и 

взаимопомощи; 

 развитие коммуникативных качеств. 

Метапредметные: 

 обучение основам 3D моделирования, приобретение навыков геометрических 

построений, владения математической терминологией, использования его для 

описания предметов окружающего мира, пространственных представлений и 

изобразительных умений. 

 изучение различных естественнонаучных тем, получение знания о естественной среде 

обитания животных в процессе сборки роботизированных моделей, изучая то, как 

различные условия обитания определяют основные потребности животных; 

 развитие навыков повествования, написания технических статей и работ, сочинения 

историй, пояснения методов решения, обобщения полученных результатов, 

выдвижения гипотез; полученных результатов; 

 использование программного обеспечения, проектирование и сборка рабочей модели, 

целенаправленное применение цифровых технологий, систематизация, объяснение 

идей при помощи цифровых технологий; 

 применение ИКТ для систематизации мышления. Анализ задач в терминах 

алгоритмики, практический опыт по написанию компьютерных программ для решения 

различных задач. 

Предметные результаты 

В ходе изучения курса выпускник научиться: 

• основам принципов механической передачи движения; 

• работать по предложенным инструкциям; 

• основам программирования; 

• доводить решение задачи до работающей модели; 

• творчески подходить к решению задачи; 

• работать над проектом в команде, эффективно распределять обязанности; 

• излагать мысли в четкой логической последовательности, отстаивать свою 

точку зрения, анализировать ситуацию и самостоятельно находить ответы на 

вопросы путем логических рассуждений. 



 

 

 

 Содержание программы 

1. Введение 

Правила поведение и техника безопасности в кабинете и при работе с набором 

конструктора APPLIED ROBOTICS. 

Применение роботов в современном мире: от детских игрушек, до серьезных 

научных исследовательских разработок. Демонстрация передовых технологических 

разработок, представляемых в Токио на Международной выставке роботов. История 

робототехники от глубокой древности до наших дней. 

Формы занятий: лекция, беседа, презентация, видеоролик. 

              2.Знакомство с конструктором APPLIED ROBOTICS 

Знакомство с основными составляющими частями среды конструктора. 

Знакомство детей с конструктором APPLIED ROBOTICS. История создания 

конструктора APPLIED ROBOTICS  

Формы занятий: лекция, беседа, презентация, видеоролик. 

             3.Изучением механизмов 

Продолжение знакомства детей с конструктором APPLIED ROBOTICS, Первые 

шаги. Обзор основных приѐмов сборки. Построение простых конструкций (змейка; 

гусеница; фигура: треугольник, прямоугольник, квадрат; автомобильный аварийный 

знак). Построение механического «манипулятора». Изучение механизмов: зубчатые 

колѐса, промежуточное зубчатое колесо, понижающая зубчатая передача, повышающая 

зубчатая передача, шкивы и ремни, перѐкрѐстная ременная передача, снижение, 

увеличение скорости и их обсуждение. Для закрепления материала учащийся должен 

построить мини вентилятор на основе пройденных передач.  

Формы занятий: лекция, беседа, работа в парах, индивидуальная работа, 

решение проблемы, практическая работа. 

          4. Изучение истории создания современной техники 

Знакомство с историей создания современных средств передвижения 

(наземные, плавательные, летательные) 

Формы занятий: лекция, беседа, работа в группе, презентация, видеоролик. 

            5.Конструирование заданных моделей 

Средства передвижения  

Учащиеся должны построить модель плавательного средства, что 

поможет им изучить основные части средства, виды валов и специальные детали 

конструктора APPLIED 6 ROBOTICS, которые помогают производить 

поворотные движения на 360градусов.  

Учащиеся должны построить трехколесный и обычный автомобиль. 

Такие действия помогут изучить работу колес и осей механизмов. 

Строительство мотоцикла поможет учащимся больше узнать работу 

предлагаемого механизма, так же произойдет повторение темы «оси и колеса». 

Модель малого самолета и малого вертолета раскрывает основную движущую 

работу механизмов (движение лопасти двигателя самолета и лопасти винта 

вертолета). Забавные механизмы Забавные механизмы помогают учащимся 

закрепить пройденный материал по работе механических передач.  

Учащиеся должны построить «Детская Карусель», «большой 



 

вентилятор», «Мельница», при построении таких моделей развиваются навыки 

по применению механических передач в различных механизмах.  

Формы занятий: лекция, беседа, работа в группе, индивидуальная 

работа, решение проблемы, практическая работа, зачёт. 

                   6.Индивидуальная проектная деятельность 

Разработка собственных моделей в парах и группах. Выработка и 

утверждение темы, в рамках которой будет реализоваться проект. 

Конструирование модели. Презентация моделей. Выставка. Соревнования. 

Творческая деятельность, выраженная в рисунках на тему «Мой робот». 

Повторение изученного ранее материала. Подведение итогов за год. 

Перспективы работы на следующий год. 

Формы занятий: беседа, работа в группах и парах, индивидуальная работа, 

решение проблемы, практическая работа. 

Программа «Робототехника», является краткосрочной программой, 

рассчитана на возраст обучающихся 11 -12 лет. Срок реализации программы 

составляет 34 часа, с 01.09.2023 год по 31.05.2024 года и проводится в очно 

режиме 1 раз в неделю по 40 минут с группой детей 10 - 12 человек. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

Тематическое планирование 

 
№ Тема урока Содержание Кол-во 

часов 
Дата 

проведения 

УУД 

По 

плану 

Факт. 

   

В
се

го
 

Т
ео

р
и

я 

П
р
ак

ти
к
а
    

1 

Вводный. Цели и 

задачи курса. 

Обсуждение 

работы на текущий 

учебный год. 

Правила ТБ 

 

Что такое роботы? 

Что умеют делать 

роботы? 

Роботы в кино.  

1 1    Регулятивные: 
контроль, оценка, 

целеполагание. 

Коммуникативные  

Планирование   

учебного   

сотрудничества с 

учителем и 

сверстниками, 

постановка вопросов 

Познавательные: 

работа с 

информацией, 

2 

Области 

применения 

роботов. 

Классификация 

роботов по 

назначению. 

Передовые 

технологические 

разработки в Токио 

на международной 

выставке роботов. 

Просмотр видео 

выставки роботов в 

Токио. 

1 1    Регулятивные: 

контроль, оценка, 

целеполагание. 

Коммуникативные  

Планирование   

учебного   

сотрудничества с 

учителем и 

сверстниками, 

постановка вопросов 

Познавательные: 

работа с 

информацией 

2 
Робототехника для 

начинающих 

История развития 

робототехники. 

Робототехника от 

глубокой 

древности до 

наших дней. От 

игрушек до 

серьёзных научных 

исследовательских 

проектов. 

Определение 

понятия «Робот». 

1 1    Регулятивные: 
контроль, оценка, 

целеполагание. 

Коммуникативные  

Планирование   

учебного   

сотрудничества с 

учителем и 

сверстниками, 

постановка вопросов 

Познавательные: 

работа с 

информацией 



 

3 
Роботы в 

тренажерах. 

Принцип работы 

роботов в 

интерактивных 

тренажерах  

1 1    Регулятивные: 

планирование, 

контроль, коррекция. 

Коммуникативные: 

постановка вопросов 

Познавательные: 
логические действия, 

работа с 

информацией 

Регулятивные: 
планирование, 

контроль, коррекция. 

Коммуникативные: 

постановка вопросов 

Познавательные: 

логические действия, 

работа с 

информацией, 

4 

Описание языка 

управления в 

тренажерах 

Язык SIRoP. 

Основные 

команды, 

переменные, 

встроенные 

функции 

1 0,

5 

0,

5 

  Регулятивные: 

планирование, 

контроль 

Коммуникативные: 

постановка вопросов 

Познавательные: 

умение работать с 

информацией,        

структурировать 

знания 

5 

Способы 

управления 

роботами 

Способы 

управлениями 

роботами. 

Способы записи 

алгоритмов для 

роботов 

1 0,

5 

0,

5 
  Регулятивные: 

планирование, 

контроль 

Коммуникативные: 

постановка вопросов 

Познавательные: 

работа с 

информацией 

6 

Тренажер 

«Управление с 

пульта» 

Знакомство с 

тренажером 

1  1   Регулятивные: 

планирование, 

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные: 

постановка вопросов 

Познавательные: 

логические действия, 

работа с 

информацией 



 

7 

Практическая 

работа «Движение 

с датчиком 

освещенности» 

Тренажер 

«Движение с 

датчиком 

освещенности» 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с задачей 

8 

Практическая 

работа "Разработка 

собственных трасс 

для тренажеров" 

Тренажер 

«Движение с 

датчиком 

освещенности» 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с задачей 

9 

Практиечская 

работа «Движение 

с двумя датчиками 

освещенности» 

Тренажер 

«Движение с  

двумя датчиками 

освещенности» 

1  1   Регулятивные: 

планирование, 

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные: 

умение работать в 

команде 

Познавательные: 
логические действия, 

работа с 

информацией, 

формирование ИКТ-

компетентности 



 

10 

Практическая 

работа "Разработка 

собственных трасс 

для тренажеров" 

Тренажер 

«Движение с двумя  

датчиками 

освещенности» 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с задачей 

11 

Практиечская 

работа «Движение 

с тремя датчиками 

освещенности» 

Тренажер 

«Движение с тремя 

датчиками 

освещенности» 

1  1   Регулятивные: 

планирование, 

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные: 

умение работать в 

команде 

Познавательные: 
логические действия, 

работа с 

информацией, 

формирование ИКТ-

компетентности 

12 

Практическая 

работа "Разработка 

собственных трасс 

для тренажеров" 

Тренажер 

«Движение с тремя 

датчиками 

освещенности» 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с задачей 



 

13 

Практиечская 

работа «Движение 

с четырмя 

датчиками 

освещенности» 

Тренажер 

«Движение с 

четырьмя 

датчиками 

освещенности» 

1  1   Регулятивные: 

планирование, 

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные: 

умение работать в 

команде 

Познавательные: 
логические действия, 

работа с 

информацией, 

формирование ИКТ-

компетентности 

14 

Практическая 

работа "Разработка 

собственных трасс 

для тренажеров" 

Тренажер 

«Движение с 

четырьмя 

датчиками 

освещенности» 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с задачей 

15 

Практиечская 

работа «Движение 

с датчиком 

расстояния» 

Тренажер 

«Движение с 

датчиком 

расстояния» 

1  1   Регулятивные: 
планирование, 

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные: 

умение работать в 

команде 

Познавательные: 

логические действия, 

работа с 

информацией, 

формирование ИКТ-

компетентности 



 

16 

Практическая 

работа "Разработка 

собственных трасс 

для тренажеров" 

Тренажер 

«Движение с 

датчиком 

расстояния» 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с задачей 

17 
Робототехника и её 

законы. 

Понятие 

«робототехника». 

Три закона 

(правила) 

робототехники, их 

смысл. Техника 

безопасности при 

конструировании и 

моделировании 

1 1    Регулятивные: 

планирование, 

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные: 

постановка вопросов 

Познавательные: 

логические действия, 

работа с 

информацией 

18 

Образовательный 

робототехнический 

комплект «СТЕМ 

Мастерская». 

Обзор 

образовательного 

комплекта «СТЕМ 

Мастерская» 

1 0,

5 

0,

5 

  Регулятивные: 

планирование, 

контроль 

Коммуникативные: 

постановка вопросов 

Познавательные: 

умение работать с 

информацией,        

структурировать 

знания 

19 

конструктор 

APPLIED 

ROBOTICS 

Знакомство с 

конструктором 

APPLIED 

ROBOTICS 

1  1   



 

20 

конструктор 

APPLIED 

ROBOTICS 

Конструирование 

легких механизмов 

Конструирование 

легких механизмов 

(змейка; гусеница; 

фигура: 

треугольник, 

прямоугольник, 

квадрат; 

автомобильный 

аварийный знак)». 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с задачей 

21 

Конструирование 

механического 

большого 

«манипулятора»». 

Конструирование 

механического 

большого 

«манипулятора»». 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с задачей 

22 

конструктор 

APPLIED 

ROBOTICS 

Конструирование 

модели 

автомобиля» 

Конструирование 

модели 

автомобиля» 

1  1   

 

 

 

23 

Основы 

проектирования в 

САПР Fusion 360 

на основе 

образовательного 

комплекта «СТЕМ 

Мастерская». 

Основы 

проектирования в 

САПР Fusion 360 

на основе 

образовательного 

комплекта «СТЕМ 

Мастерская». 

Интерфейс среды 

Fusion 360. 

1  1   

24 

Создание 

простейшей 

модели (куб, 

шар).» 

Основы 

проектирования в 

САПР Fusion 360 

на основе 

образовательного 

комплекта «СТЕМ 

Мастерская». 

Интерфейс среды 

Fusion 360.  

1  1   

25 
Работа с 

чертежами 

Основы 

проектирования в 

САПР Fusion 360 

на основе 

образовательного 

комплекта «СТЕМ 

Мастерская 

     



 

26 

Создание деталей 

манипулятора. 

Программирование

. 

Основы 

проектирования в 

САПР Fusion 360 

на основе 

образовательного 

комплекта «СТЕМ 

Мастерская».  

      

27 

Проектная 

деятельность по 

программированию 

роботов.  

Выбор темы. 

Актуальность 

выбранной темы. 

Постановка 

проблемы. 

Выработка 

гипотезы. Цель 

проекта. Задачи 

проекта. Деление 

на группы. 

подробное 

описание будущих 

моделей 

1 0,

5 

0,

5 
  Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества с 

учителем и 

сверстниками — 

определение цели,  

функций участников, 

способов 

взаимодействия; 

постановка вопросов 

Познавательные: 

логические действия, 

работа с 

информацией, 

формирование ИКТ-

компетентности. 

 

28 
Работа над 

проектами 

Распределение 

обязанностей в 

группе. Уточняем 

параметры проекта. 

Дополняем его 

схемами, 

условными 

чертежами, 

добавляем 

описательную 

часть. 

1  1   Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

выделение и 

формулирование 

познавательной 

цели; 

поиск и выделение 

необходимой 

информации 



 

29 
Выполнение 

моделей 

Конструирование  

своего робота. 

. Испытание 

робота. Выявление 

плюсов и минусов. 

1 

 

- 1 

 

  Регулятивные: 

самостоятельно 

контролировать свое 

время 

Познавательные: 

действия постановки 

и решения проблем: 

формулирование 

проблемы; 

самостоятельное 

создание способов 

решения проблем 

творческого и 

поискового 

характера 

Коммуникативные 

Планирование   

учебного   

сотрудничества, 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с 

задачами . 

30 
Работа над 

проектами 

Конструирование 

своего робота. 

Обновляем 

параметры 

объектов. 

 

1 - 1   Регулятивные: 
планирование, 

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные: 

умение работать в 

команде 

Познавательные: 

логические действия, 

работа с 

информацией, 

формирование ИКТ-

компетентности. 

31 
Работа над 

проектами 

Отбор информации 

для выступления. 

Презентация. 

 Подготовка к 

защите проекта. 

Пробное 

выступление. 

1  

 

1   Регулятивные: 

умение        

структурировать 

знания;   рефлексия   

способов   и   условий   

действия, контроль и 

оценка процесса и 

результатов 

деятельности; 

Коммуникативные: 

умение работать в 

команде 

 



 

32 
Работа над 

проектами 

 1 - 1   Регулятивные:  

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с 

задачами и 

условиями 

коммуникации; 

владение 

монологической и 

диалогической 

формами речи  

33 

Выставка 

творческих работ 

по робототехнике 

 1 - 1   Регулятивные:  

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с 

задачами и 

условиями 

коммуникации; 

владение 

монологической и 

диалогической 

формами речи  

34 Защита проектов 

 1  1   Регулятивные:  

контроль, коррекция, 

оценка. 

Коммуникативные 

выражать свои 

мысли в со-

ответствии с 

задачами и 

условиями 

коммуникации; 

владение 

монологической и 

диалогической 

формами речи 
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http://masters.donntu.edu.ua/2010/iem/bulavka/library/translate.htm 

 

http://www.nauka.vsei.ru/index.php?pag=04201008 

 

http://edugalaxy.intel.ru/index.php?automodule=blog&blogid=7&showentry=1948 

 

http://legomet.blogspot.com 

 

http://www.memoid.ru/node/Istoriya_detskogo_konstruktora_Lego 

 

http://legomindstorms.ru/2011/01/09/creation-history/#more-5 
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http://masters.donntu.edu.ua/2010/iem/bulavka/library/translate.htm
http://www.nauka.vsei.ru/index.php?pag=04201008
http://edugalaxy.intel.ru/index.php?automodule=blog&blogid=7&showentry=1948
http://legomet.blogspot.com/
http://www.memoid.ru/node/Istoriya_detskogo_konstruktora_Lego
http://legomindstorms.ru/2011/01/09/creation-history/#more-5


 

  



 

  



 

Использованная литература: 

Копосов Д.Г. Первый шаг в робототехнику: практикум для 5-6 классов. - М.:БИНОМ. Лаборатория 

знаний, 2012. - 286с.: ил. ISBN 978-5-9963-2544-5 

Копосов Д.Г. Первый шаг в робототехнику: рабочая тетрадь для 5-6 классов. - М.:БИНОМ. 
Лаборатория знаний, 2012. - 87с. ISBN 978-5-9963-0545-2 

Злаказов А.С. Уроки Лего-конструирования в школе: методическое пособие. - М.: БИНОМ. 

Лаборатория знаний, 2011. - 120с.: ил. ISBN 978-5-9963-0272-7 

CD. ПервоРобот Lego WeDo. Книга для учителя. 
5. Автоматизированные устройства. ПервоРобот. Книга для учителя. LEGO Group, перевод ИНТ, - 

134 с., ил. 

Интернет - ресурсы: 
www.int-edu.ru 

http://strf.ru/material.aspx7d no=40548&CatalogId=221&print=1 

http://masters.donntu.edu.ua/2010/iem/bulavka/library/translate.htm 
http://www.nauka.vsei.ru/index.php?pag=04201008 

http://edugalaxv.intel.ru/index.php?automodule=blog&blogid=7&showentry=1948 

http://legomet.blogspot.com 

http://www.memoid.ru/node/Istoriya detskogo konstruktora Lego 

http://legomindstorms.ru/2011/01/09/creation-history/#more-5 

https://infourok.ru/go.html?href=%23more-5
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